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NaviSuite データフロー

NaviSuiteNardoa構成モジュール

NaviSuiteNardoaは4つのモジュールで構成されております

NaviPacPro NaviScan NaviEditPro
NaviModel Producer/ 

3D pipe option

誘導と測位機能モジュール
3Dモデル作成のためのソナー

データ収録モジュール

データの編集モジュール –すべて

のエラーを修正

3D地形モデリングモジュール –

3Dでのパイプライン調査

センサーとの接続 & ASCII 収録

マルチビームエコサウンダー (MBE),

レーザー,サイドスキャンソナーとの接

続

調査データの編集
3D環境でのデジタル地形の可視

化、解析、モデリング、編集

システム統合 パイプ・ケーブルトラッカーとの統合
Microsoft SQL サーバーベース:

ローカルとサーバー

(LOD レベルオブディテール)技術に

基づく無制限モデルサイズ

データ分配 リアルタイム 3D QC データ再生と制御

地形データクリーニング（平面クリー

ニング,3Dポイント編集、統計手法

など）

測線計画

リアルタイム のデジタル地形モデリン

グ（DTM）及びノイズフィルタリン

グを含むカバレッジ監視

オンザフライセンサーデータ編集 自動クリーニングツール (EC-3D)

位置制御 データ収録 カルマンフィルターの設定 ビデオとスチールカメライメージ統合

チャート、CAD図、地理情報などに

よるステアリングサポート

センサーフュージョン-GPSアンテナか

ら海底まですべてのセンサーを統合す

る

手動及びアシストによるイベント

モニターと制御の分配

データ移行（処理済みGPS、GPS

潮位、INS、デライヒーブ、CTD、

SVPなど）

NaviSuite Deep Learningを使

用した自動ビデオイベンティング

（オプションDeepLearning）

3D 品質管理 (QC) UNESCO 深度計算 チャート定義ツール

オンライン イベント設定 データ出力 体積計算

ビデオ表示と収録
WorkFlowManager自動データ

後処理機能
レポート作成

ビデオ/デジタルビデオ収録機

（DVR）制御
GIS 統合

リモート監視と制御
Work Flow Managerを使用し

た自動データ後処理機能



NaviPacProの特徴

商品写真
IMAGE

パワフルな3D表示
誘導画面にて海底地形と船、地図情
報、位置情報を同時に表示出来ます。
画面の構成のカスタマイズや

Helmsmanディスプレイに誘導画面と同
じデータを表示することができます。
大容量のデータを読み込んでも滞りなく操
作出来ます。

商品写真
IMAGE

複数のオブジェクト表示
船やROV、曳航体の実寸データを読み
込むことが出来ます。リアルタイムで２つ以
上の水中オブジェクトを3D表示出来ます。

ROVの位置精度を上げるためDVLや
INSのデータを取り込みし反映することが
出来ます。またKalmanFilter機能があり
ます。

船情報やROV情報の設定
船に搭載しているGPSやジャイロ情報を取
り込みし、オフセット設定を3次元モデル上で
選択しながら設定できます。500以上のドラ
イバーがプリセット済みで使用する機器とCOM
番号やボーレート、ネットワークの場合はIPア
ドレス等を入力するだけで簡単に設定が可能
です。User defined input/output機能で
任意のフォーマットを設定することも出来ます

商品写真
IMAGE

DTMの断面図
DTM上で任意の線における断面情報
を瞬時に計算します。リアルタイムで誘導
中の画面でも簡易に断面図を作成する
ことができます。



NaviScanの特徴

商品写真
IMAGE

測量データをエラー修正で最大限に活用

測量全体の設定、センサーの生データ、
測地系の設定を編集できます。
Kongsberg SIS, Hypack,GSFなど他社
製ソフトウェアで収録されたデータも編集で
きます。

取り付け角度やオフセット値の編集、セン
サーのノイズやスパイクスムージング、潮
位補正、音速度補正、GPSから海底までの
位置計算が出来ます

商品写真
IMAGE

様々なソナーの収録が可能

レーザーやサイドスキャンソナー、マルチビームソ
ナー、パイプ・ケーブルトラッカーなど様々なソナー
のデータを収録できます。収録中のデータは
NaviPacのHelmsmanディスプレイに表示され
ます。 上図のように前方障害ソナーのマッピング
もできます

リアルタイムでマルチビームデータを誘導
画面に表示
船に搭載しているマルチビームソナーデータ
の収録中のデータからDTMを作成し誘導
画面に表示します。ノイズフィルタリング機能
を含み、ソナーデータのカバー範囲の監視に
役立ちます

WorkFlowManager
海底地形図を作成するのに必要な
音速度補正やノイズ除去、深度・高度
補正などユーザー定義で設定し、後
処理作業を自動的に行うツールです.
50時間後処理作業にかかるデータ
量を2時間未満で後処理します。

NaviEditProの特徴



NaviModelProducerの特徴

商品写真
IMAGE

EC-3Dクリーニングツール
ソナーやレーザーの各点群情報からノイ
ズか実データを自動で判別し、実データ
を残してノイズを除去することができる
ツールです。1000万点群のデータを
2.5秒でノイズ除去することができます。

マルチディスプレイ表示
あらゆる視点でモデルを見ることができる

ように、1画面に複数の画面を表示すること
ができます。後処理の際にどこを編集してい

るのか分かりやすくなっております。

ビデオデータとの統合
ROVに搭載しているビデオのデータを統合
することができます。デジタルビデオ収録機
（DVR）のデータも取り込み可能です

NaviModel Viewer
後処理したレーザーやマルチビームソ
ナーデータ、地理情報と統合した3Dモデ
ル形式のデータをフリーソフトの
NaviModel Viewerにてお客様に提
供できます。



NaviModelProducer /3D Pipeの特徴

商品写真
IMAGE

自動フリースパン計算
パイプラインと海底を自動的に判別し、
マーカーをつける機能があります。フリース
パン状態や埋没状態を簡易に視覚化
し確認できます。海底マーカーとイベント
を常に結び付けて表示できます。

商品写真
IMAGE

イベントタブレット
後処理作業の際にイベント情報を簡易に
つけることができるイベントタブレットがありま
す。AnodeやFreeSpan自動計測などパ
イプライン探査向けのボタンやBoulderや

Scar、KP値などあります

前回の調査データとの比較
同じ場所を再度調査したデータを前回の
データと比較することができます。断面図に
て調査データを色分けして比較することで、
洗堀状況や埋没状況を確認することができ
ます。

商品写真
IMAGE

パイプ・ケーブルトラッカーデータの編集

パイプ・ケーブルトラッカーのデータスパイク
をNaviEditで編集し、NaviModelでは結
果データを視覚化することができます。

パイプ・ケーブルトラッカーのデータやパイプ
の特性や終点を考慮したカルマンフィルター
を使用し、海底地形内のパイプの位置を特
定することができます。パイプ・ケーブルトラッ
カーデータを検出位置の信号の強さごとに
色分け表示も可能です


